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Principales objetivos del diseño de un vehículo 
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VEHÍCULO Č Transporte seguro 

y cómodo, garantizando protección 

medioambiental y una buena 

economía de consumo de 

combustible. 

 

 

Eficiencia 

Emisiones Seguridad 
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Principales objetivos del proyecto 
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Å Realizar una simulación dinámica de un vehículo equipado con un sistema de control 

electrónico a bordo.  

 

Å Simular conjuntamente tres sistemas de distinta naturaleza. 

 

Å Desarrollar un ABS novedoso. 



 Copyright LMS International - 2012 

Simulación dinámica del modelo 
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LMS Virtual.Lab 

 

LMS AMESim 

 CO - SIMULACIÓN 
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LMS Virtual.Lab 
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Extended CAE Functionality 

LMS Virtual.Lab 
LMS Virtual.Lab 

 

 

V5 Environment 

CATIA V5 

LMS Virtual.Lab Designer 

Proporciona diseño CAD a Virtual.Lab 

LMS 

Virtual.Lab 

Designer 

Entorno de ingeniería de diseño y análisis 

productos. Módulos: vibración, acústica, 

cinemática y dinámica, la durabilidad 
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LMS Virtual.Lab - Motion 
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Å Entorno de cinemática y dinámica de 

sistemas multicuerpo (análisis de 

mecanismos). 

  

Å Simulación dinámica en condiciones 

reales del comportamiento del 

mecanismo. 

 

Å Para problemas hidráulicos, 

neumáticos, eléctricos, etc., es 

posible hacer uso de la capacidad de 

simulación mecatrónica mediante la 

co-simulación con el software LMS 

Imagine.Lab AMESim. 



 Copyright LMS International - 2012 

LMS Imagine.Lab AMESim 
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Å Paquete de simulación 1D que permite 

modelar y analizar el rendimiento 

funcional de sistemas desde un punto 

de vista multi-físico. 

  

Å Componentes validados 

analíticamente, organizados en 

bibliotecas. 
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Fundamentos teóricos 
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Situación de frenado 
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Deslizamiento (Slip ratio) 
 

 

vF : velocidad de marcha  

 ɤĿR : velocidad angular por 

el radio efectivo 

l=1 

 

l=0 

Rueda bloqueada 

 
Rueda rodadura libre 
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Fuerza lateral y slip angle 
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Á Un neumático en rodadura sujeto a una fuerza 

lateralŸ se desvía hacia un lado en el contacto 

neumático ï carretera 

ÁEl ángulo entre la dirección de desviación y la 

dirección del neumáticoČ slip angle 

 

Á Slip angle grandeŸ comportamiento de 

rueda bloqueada 

 


